
Abschlussarbeit

Torque-Vectoring für den Formula-Student-Rennwagen des OWL-Racing-Teams

Formula Student ist ein renommierter, internationaler Studierendenwettbewerb, in dessen Rahmen Studierenden-
teams einen einsitzigen Rennwagen konstruieren und bauen. Dabei geht es nicht alleine um da schnellste Rennauto,
sondern um das beste Packaging der Gesamtkonstruktion, die Performance, die Finanz- und Verkaufsplanung.
Die weltweit erfolgreichsten Teams setzen in ihren Elektrofahrzeugen vier Antriebsmotoren zu je rund 35 kW ein.
Jeder Motor treibt dabei ein Rad an. Um die auf die Straße übertragene Gesamtzugkraft in allen Fahrsituationen zu
maximieren und eine höhere Kurvengeschwindigkeit zu ermöglichen, werden diese mittels Traction-Control und
Torque-Vectoring gesteuert.
Diese Arbeit soll die Grundlage dafür legen, das Fahrzeug des OWL-Racing-Teams zu einem späteren Zeitpunkt
entsprechend auszurüsten. Hierzu soll ein Modellauto, beispielsweise im Maßstab 1:8 mit Traction-Control und
Torque-Vectoring ausgerüstet werden.

Ihre Aufgaben:

• Auswahl und Beschaffung eines geeigneten Modellautos.
• Erarbeitung der theoredischen Grundlagen des Torque-Vectorings.
• Formale Modellierung eines Torque-Vectoring-Systems.
• Modellierung (beispielsweise mit Matlab-Simulink).
• Programierung eines Steuergerätes (beispielsweise Arduino, programiert mittels TargetLink direkt aus Matlab-

Simulink).
• Implementierung in das Modellauto.
• Test des Systems.

Voraussetzungen:

• Studium des Maschinenbaus, der Mechatronik oder Elektrotechnik
• Organisationstalent, Engagement und Eigeninitiative sowie strukturiertes Denken.
• Professionelles Auftreten gegenüber Vorgesetzten und Partnern.
• Kommunikation und Teamfähigkeit

Die Bearbeitung der Themen wird im Labor für ’Mechatronische Systeme’ an der TH OWL, Standort Lemgo
stattfinden.
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